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A folyamattervez

Technologiai folyamatok tervezése
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A technologiai elotervezes

Gyartmanyszerkezet lebontasa

e Gyartmany, szerelési egység, reszegyseg,
szerelveény, alkatrészcsoport, egyedi
alkatresz

Helyben gyartando alkatrészek

gyartasi lehetoségeinek feltérképezeése

Elogyartmanygyartas, alkatszgyartas,

szerelés kozotti csatlakozasi fellletek

meghatarozasa (nyersdarab,

meretlancok)

A megvalositd gyaregysegek, lzemek,

gyartosorok, gyartorendszerek

kijelolese (eldvalasztas)




Az alkatreszgyartas technologiai
folyamatanak tervezése

(Elotervezeés)

Mlveleti sorrendtervezeés

MUlvelettervezeés

Mlveletelemek tervezése

ervezesi eredmeények illesztéese

Kérnyezettol fliggo szintek
Hagyomanyos NC gepek (4 szint)
Megmunkalokdézpontok (2 szint)
Rugalmas gyartorendszerek (2 szint)




MUveletl sorrendtervezés

Tervezes soran ismertté valnak:
megmunkalasi modok
gyartoberendezeések
muveletek sorrendje
munkadarab-helyzetek
készilekek
muveletek hatara
munkadarab-allapotok




MuUvelettervezés

Cel: egy feliletcsoport folyamatos
megmunkalasa egy
szerszamgeptipuson

Tervezes soran ismertté valnak:

rahagyas eltavolitasahoz
szUkséges muveletelemek

muveletelemek sorrendje
szerszamok
szerszamok elrendezése




MuUveletelemek tervezese

Tervezes soran ismertté valnak:
szerszamok mozgasciklusai
forgacsolasi parameterek

a muveletelemekkel kapcsolatos
foidok és mellékidok, koltsegek




DISZKRET TECHNOLOGIAI FOLYAMATOK
TERVEZESERE ES OPTIMALASARA SZOLGALO,
KOMPLEX CAPP-RENDSZER
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3. szint '
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TERVEZESE
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Az 1., a 2. és a 3. szint altal
kozosen megengedett
optimalasi tartomany

A 3. szint altal engedélyezett
sajat keresési tartomany

Optimalis {d, f, v} kombinacié Kénig-Depiereux

éltartamegyenlet hasznalata esetén
Optimalis {d, f, v} kombinacio bovitett Taylor
éltartamegyenlet hasznalatakor



Technologiai folyamatok tervezese
(9 szintd modell)

I. Gyartmanyszerelési folyamat tervezese
1. Szerelési mlveletek sorrendtervezése
2. Szerelési mlveletek tervezése
3. Szerelési idohalo osszeallitasa

II. Alkatrészgyartas el6zetes tervezeése
4. Alkatrészek elemzése, rangsorolasa
5. Nagyvonalu folyamattervezes
6. Elogyartmanyok tervezése

III. Alkatreszgyartasi folyamat tervezéese
7. Mlveleti sorrendtervezés
8. Megmunkalasi mlveletek tervezese
9. MUlveleti idok meghatarozasa.




Gyartorendszerek egyszerusitett
iranyitasi modellje
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Integralt folyamattervezes és -iranyitas

A
1.szint
Alkatrész- == Folyamattervek
geometria FOLYAMAT -
—3 TERVEZES
, Technoldgiai Utvonalterv  2.szint
Rendelések T tai
—l ] - - ermelési tervek

1. Szerelés _)I . TERMELES - oy

2. Alkatrészgyartas TERVEZES Rende- [NC - programok

3. NC - programozas .| [ =1 lések 3.szint CAM

" — . 1. Anyagsziikséglet - _)l Mdhelyszinti 2
Miveleti idok adatai tervezés termelés- F0|yamatban lévo
2. Gyartasi eréforrasok == iranyitas munkak
tervezése
3. Gyartasi foterv elkészitése 1. Valésidejii litemezés
—y 2. Rendeléskibocsatas
P k . .
floritaso 3. Gyartasi tevékenységek
. kozvetlen iranyitasa

Muhely statusz-adatok

Hozzaférheté kapacitasok

Gyartoéberendezések adatai

Miszaki
adabazis

Mihely adatok




LehetOosegek

"Nemlinearis" folyamattervezes

alternativ folyamattervek elkészitéset es
alkalmazasat jelenti mihelyszintl
termelésiranyitasi dontések tamogatasara.

Zartciklusu (visszacsatolt) folyamattervezes
Ujrageneraljak a folyamatterveket a valds
muhelyszintl statusz-adatok alapjan.

Megosztott folyamattervezés

A folyamattervezést egy el6zetes és egy veégleges
fazisra osztjak fel. Az utobbi csak a valds adatok

ismeretében generalhato.

Alkalmazkodd szabalyozas

A mUlveletek a gépen mért adatok alapjan iranyit-
hatdk. Az iranyitas taktikai céljait a CAPC adja.



CAPP/PPS/CAPC integracio

FOLYAMATTERVEZES

CAPP-rendszer
1. & 2. fazis

TERMELESTERVEZES

PPS-rendszer

MUHELYSZINTU IRANYITAS

—» Miiveletterv 1

—» Miveletterv 2

I

Alternativ

—» Miveletterv 3

Déntéstamogato
rendszer

folyamat-
tervek

T
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A Q szerepe a CAPP/PPS/CAPC
iIntegracioban

1.

A CAPP tobb alternativat kinal minden
muveletre (muveletelemre), alternativ
technologiai intenzitas-adatokkal;

A PPS atadja az eloirt levalasztasi intenzitas
érteket a CAPP miivelettervezési
(muveletelem-tervezési) szintjére
(megosztott folyamattervezés);

A CAPC igényelhet csokkentett vagy
megnovelt anyaglevalasztasi intenzitast, akar
a finomprogramozashoz, akar a muhely
aktualis statusza alapjan;

Ha felliigyeleti rendszer vagy adaptiv
szabalyozorendszer miukodik az adott gépen,
akkor az anyaglevalasztasi intenzitast a
cellavezeérlo szintjén egy un. "override"
interakcio segitségével lehet megvaltoztatni.
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A tervezes és a tudasreprezentacio
modszerei (Horvath M.)

Varians modszer
Generativ szintézis modszere
Variogenerativ szintézis modszere

Mesterseges intelligencia alapu
modszer




Varians modszer

A tudas kész megoldasi semakban
abrazolhato és

azok lényegi valtoztatas nelkil
alkalmazhatok a konkret feladatok
megoldasara.

e Tipus- és csoporttechnologiai elvek
alkalmazasa.

e Tudas az adatbazisban (tudasbazis).
e Tervezes: elemzeés és adaptalas.

e Alkalmas: elotervezésre, sorrend-
tervezésre és muvelettervezésre.




Generativ szintézis modszere

A tudas jol kezelheto, mert

kornyezetfiiggetlen és egzakt vagy

kielegitd heurisztikus modellekkel
és modszerekkel reprezentalhato.

e Elemi technoldgiai részfolyamatokbol
generalja, szintetizalja az alkatrész
teljes gyartasi folyamatat.

e Tudas a programlogikaban.
e Tervezés: elemzés és szintetizalas.

e Alkalmas: miuveletek és miveletelemek
tervezésére.




Variogenerativ szintézis modszere

Részben modellezheto, és

részben kornyezetfliggo receptekbe
foglalt tudas alapjan
az elozo ket modszer
kombinaciojaval oldhatd meg a
feladat.

Osszetett feladatokra jellemzé.




MI alapu modszer

Hianyos (a feladat megoldasahoz
nem elegendo) a tudas es/vagy

a feladat nehezen modellezheto

MI modszerek bevetese indokolt.

Kereses, fuzzy logika,
szakértorendszerek stb.




